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. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA (OST)

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej Ogdlnej Specyfikacji Technicznej (OST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robot zwigzanych z:

~,Budowa boiska wielofunkcyjnego " w Przybyszewie

1.2. Uczestnicy procesu inwestycyjnego

Instytucja finansujaca inwestycje: Gmina Swieciechowa, ul. Utanska 4, 64-115 Swieciechowa
Jednostka projektowa: Przedsiebiorstwo Budowlane Tempus Sp. z 0. 0., Lasocice,

ul. Szkolna 16, 64 — 100 Leszno

Wykonawca: Wybrany w przetargu

1.3. Zakres stosowania OST
Ogodlna Specyfikacja Techniczna (OST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji robét wymienionych w pkt.1.1.

1.4. Zakres robét objetych OST
Roboty budowlane objete niniejszg specyfikacjg obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce
przeprowadzenie modernizacji terenu w Przybyszewie. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji
obejmujg zasady wykonania i odbioru oraz wymagania dla nastepujgcych robot:

Roboty zwigzane z przygotowaniem terenu pod budowe (SSTWIOR — 1):

— Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne,

Roboty zwigzane z wykonaniem boiska sportowego (SSTWIiOR - 2):

— Nawierzchnia trawiasta boiska

— Teren utwardzony

— Wyposazenie boiska

— Ogrodzenie i pitkochwyty

1.5. Okreslenia podstawowe
Uzyte w Ogodlnej Specyfikacji Technicznej (OST), wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢
w kazdym przypadku nastepujgco:
Obiekt maftej architektury — niewielkie obiekty, a w szczegolnosci:
a) kultu religijnego, jak: kapliczki, krzyze przydrozne, figury,
b) posagi, wodotryski i inne obiekty architektury ogrodowej,
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c)

uzytkowe stuzgce rekreacji codziennej i utrzymaniu porzadku, jak: piaskownice, hustawki,
drabinki, Smietniki.

Roboty budowlane — budowa, a takze prace polegajgce na przebudowie, montazu, remoncie
lub rozbidrce obiektu budowlanego.

Urzadzenia budowlane - urzadzenia techniczne zwigzane 2z obiektem budowlanym
zapewniajgce mozliwos¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego przeznaczeniem, jak przytgcza

i urzgdzenia instalacyjne, w tym stuzgce oczyszczaniu lub gromadzeniu $ciekow,
a takze przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i place pod $mietniki.

Teren budowy — przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty budowlane wraz z przestrzenig
zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.

Dokumentacja budowy — zestaw obejmujgcy nastepujgce dokumenty:

dokumentacja dokonanego zgtoszenia budowy wraz z zatgczonym projektem,

rysunki i opinie stuzgce realizacji robét oraz dokumentacja potwierdzajgca dopuszczenie
materiatéw dostarczonych do wbudowania zgodnie z wymaganiami przepisow,

protokoty odbiorow czesciowych i koricowych.

Dokumentacja powykonawcza — dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi
w toku wykonywania robét oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi. Sporzgdzenie
dokumentacji powykonawczej wraz z dostarczeniem inwentaryzacji geodezyjnej powykonawcze;j
nalezy do obowigzkéw Wykonawcy. Sporzgdzona dokumentacja powykonawcza wymaga
potwierdzenia, co do zgodnosci ze stanem faktycznym przez Inspektora Nadzoru ze strony
Zamawiajgcego.

Aprobata techniczna — pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajgca
jego przydatnos¢ do stosowania w budownictwie.

Wyréb budowlany — wyréb w rozumieniu przepisébw o ocenie zgodnosci, wytworzony
w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposob trwaty
w obiekcie budowlanym, wprowadzony do obrotu, jako wyrdb pojedynczy lub jako zestaw
wyrobow do stosowania we wzajemnym potgczeniu stanowigcym integralng cato$¢ uzytkows.
Inspektor Nadzoru — osoba wyznaczona przez Zamawiajgcego, o ktorej wyznaczeniu
poinformowany jest Wykonawca, odpowiedzialna za nadzorowanie robét i koordynacije.
Inzynier — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajgcego,

o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot
i administrowanie kontraktem.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce robdt, upowazniona
do kierowania robotami, ponoszaca ustawowg odpowiedzialno$¢ za prowadzong budowe.
Rejestr obmiaréw - akceptowany przez Inspektora Nadzoru ksigzka z ponumerowanymi
stronami, stuzgca do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonanych robét w formie
wyliczen, szkicéw i ewentualnie dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w ksigzce obmiaréw podlegajg
potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru Budowlanego.

Materialy — wszelkie materiaty naturalne i wytwarzane, jak rowniez rézne tworzywa i wyroby
budowlane niezbedne do wykonania rob6t zgodnie z dokumentacja projektowg

i specyfikacjami technicznymi, posiadajace odpowiednie atesty i aprobaty.
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Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ — zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, jes$li przedziat tolerancji nie zostat okreslony — przyjmowanymi zwyczajowo
dla danego rodzaju robot budowlanych.

Polecenie Inspektora Nadzoru - wszystkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektowe;j.
Przetargowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robét.

PZJ — program zachowania jakosci.

Umowa — umowa zawarta migdzy Zamawiajgcym i Wykonawcg odnos$nie realizacji inwestycji wg
p. 1.1.

Wykonawca - jedna ze stron umowy bedgca Generalnym Realizatorem Inwestycji
wedtug p. 1.1.

Zadanie budowlane - cze$C przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catos¢
konstrukcyjng lub  technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia  funkcji
techniczno - uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robét zwigzanych
z budowg, modernizacjg/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowe;j
lub jej elementu.

Zamawiajgcy — jedna ze stron umowy bedgca Zleceniodawcg Wykonania Inwestycji

wedtug p. 1.1.

1.6. Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci
na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
Specyfikacjag Techniczng Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) oraz Prawem Budowlanym i sztukg
budowlana.

1.6.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy:

— teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami  prawnymi
i administracyjnymi,

— lokalizacje i wspoirzedne punktéw gtéwnych,

— dwa egzemplarze dokumentacji projektowej,

— dwa komplety Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR).
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych
do chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.6.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem

podanym w szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na dokumentacje
projektowa:
— Zamawiajacego — wykaz pozycji, ktére stanowig przetargowg dokumentacje projektowg oraz

projektowg dokumentacje wykonawczg (techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy,
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—  Wykonawcy — wykaz zawierajgcy spis dokumentacji projektowej, ktorg Wykonawca opracuje
w ramach ceny kontraktowe;.

1.6.3. Zgodnos¢ robdét z dokumentacjg projektowg i Specyfikacjg Techniczng Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR)
Dokumentacja projektowa, Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)

i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inzyniera / Kierownika projektu
stanowig cze$¢ umowy, a wymagania okreslone w cho¢by jednym z nich sg obowigzujgce dla
Wykonawcy, tak jakby zawarte byty w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogdlnych” (,Ogdlnych warunkach umowy”).
Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub zaniechan w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzje
o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na
piSmie sg wazniejsze od wymiarow okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku. Wszystkie
wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg projektowg i Specyfikacjg
Techniczng Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR).

Dane okreslone w dokumentacji projektowej oraz Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robdt (STWIOR) bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne
sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementéw budowli
muszg wykazywa¢ zgodno$¢ =z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub
Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robot (STWIOR) i wplynie to na niezadowalajgca
jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a elementy budowli
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.6.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizaciji

kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje
i bedzie utrzymywacC tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce, w tym: ogrodzenia, porecze,
oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robaét,
wygody spotecznosci i innych. W miejscach przylegajgcych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca
ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodniony z Inzynierem / Kierownikiem
projektu. Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy
realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodniony z Inzynierem /
Kierownikiem projektu. Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich
rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Inzynierem / Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie,
w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych,
ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera / Kierownika projektu. Tablice informacyjne bedg
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robdt. Koszt
zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wtgczony

w cene kontraktowa.
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1.6.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy

dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robot

Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgce;j,
b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw
i norm dotyczacych ochrony Srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen Ilub ucigzliwosci dla osob lub débr publicznych i innych, a wynikajgcych
z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych
w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

a) lokalizacje baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

b) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

— zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

— zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

— mozliwoscig powstania pozaru.

1.6.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowe;j.

Wykonawca bedzie utrzymywac¢, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw, sprawny sprzet
przeciwpozarowy na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Materialy tatwopalne bedg sktadowane w sposob
zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem oséb trzecich. Wykonawca
bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizac;ji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.6.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposob ftrwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone

do uzycia. Nie dopuszcza sie uzycia materiatdbw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie
ostezeniu  wiekszym od  dopuszczalnego, okreSlonego  odpowiednimi  przepisami.
Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot bedg mialy aprobate techniczng wydang
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgcg brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdéw na srodowisko. Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po
zakonczeniu robot ich szkodliwosé zanika (np. materiaty pylaste), moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie
przepisy Wykonawca powinien otrzymac¢ zgode na uzycie tych materiatéw od wtasciwych organéw
administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje
tego poniesie Zamawiajacy.

1.6.8. Ochrona wiasno$ci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie

jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedgcych wtascicielami tych urzgdzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizac;ji.
Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalaciji

i urzgdzen w czasie trwania budowy.
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Wykonawca zobowigzany jest umiescic w swoim harmonogramie rezerwe czasowg
dla wszelkiego rodzaju robdt, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalaciji
i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu
i wiladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robdét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia
tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera / Kierownika projektu
i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego. Jezeli teren budowy przylega
do terendw z zabudowg mieszkaniowg, Wykonawca bedzie realizowac roboty w spos6b powodujacy
minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscig. Inzynier /
Kierownik projektu bedzie na biezgco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy
Wykonawcg a witascicielami nieruchomosci i dotyczgcych korzystania z wiasnosci i drég
wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier / Kierownik projektu ani Zamawiajgcy nie bedzie ingerowat
w takie porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach
umowy.

1.6.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow
Wykonawca bedzie stosowac sie do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych

przy transporcie materiatdw i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie
niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wtasciwych wtadz, co do przewozu nietypowych wagowo
tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera /
Kierownika projektu. Inzynier / Kierownik projektu moze poleci¢, aby pojazdy niespetniajgce tych
warunkow zostaty usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujgace nadmierne obcigzenie osiowe nie
bedg dopuszczone na swiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca
bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robo6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.6.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdow dotyczgcych bezpieczenstwa

i higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajgcych odpowiednich
wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sie, ze
wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej
zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.6.11. Ochrona i utrzymanie robo6t
Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do

rob6t od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru
ostatecznego. Utrzymanie powinno byé prowadzone w taki sposéb, aby budowla

lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.
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Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika
projektu powinien rozpoczg¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.6.12. Stosowanie sie¢ do prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzgdzenia wydane przez wiadze centralne

i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane
z wykonywanymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢é praw patentowych i bedzie w peilni odpowiedzialny
za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw
lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatéw lub urzgdzen uzytych
lub zwigzanych z wykonywaniem rob6t i w sposéb ciggly bedzie informowaé Inzyniera
/ Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikie
z naruszenia jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy
takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera /
Kierownika projektu.

1.6.13. Réwnowazno$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych
Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy,

ktére spetniaC majg materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty,
bedg obowigzywa¢ postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych
norm i przepisow, o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku, gdy
powotfane normy i przepisy sg panstwowe lub odnoszg sie do konkretnego kraju lub regionu, mogg
by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgce réwny lub wyzszy poziom wykonania
niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera / Kierownika projektu. Réznice pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami muszg by¢é doktadnie opisane przez Wykonawce i przediozone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, szczegotowe informacje dotyczgce proponowanego zrédta wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatow jak rowniez odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych oraz
probki materiatow. Zatwierdzenie partii materiatdw z danego Zrédta nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty z danego Zrodta uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do
prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrédta w sposéb
ciggly spetniajg wymagania Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)

w czasie realizacji robot.
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2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiadz
na pozyskanie materiatdbw ze zrédet miejscowych, wigczajagc w to zrodta wskazane
przez Zamawiajgcedo i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi / Kierownikowi projektu wymagane
dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta. Wykonawca przedstawi Inzynierowi /
Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje zawierajagca raporty
z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia
i selekcji, uwzgledniajgc aktualne decyzje o eksploatacji, organéw administracji panstwowej
i samorzadowej. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych
i jakosciowych materiatdw pochodzgcych ze zrédet miejscowych. Wykonawca ponosi wszystkie
koszty, z tytulu wydobycia materiatéw, dzierzawy i inne, jakie okazg sie potrzebne w zwigzku
z dostarczeniem materiatéw do robot. Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow i miejsc
pozyskania materiatbw miejscowych bedg formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce
i rekultywacji terenu po ukonczeniu robét. Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow
na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy bedg wykorzystane do
robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera /
Kierownika projektu. Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy
poza tymi, ktére zostaty wyszczegdlnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng
zgode Inzyniera / Kierownika projektu. Eksploatacja zrédet materiatdbw bedzie zgodna

z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nieodpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy
i ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera / Kierownika projektu. Jesli Inzynier / Kierownik
projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robot, niz te, dla ktérych zostaty
zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez
Inzyniera / Kierownika projektu. Kazdy rodzaj robot, w ktédrym znajdujg sie niezbadane
i niezaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego

nieprzyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jesli dokumentacja projektowa lub Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)
przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialtu w wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inzyniera / Kierownika projektu o swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na
wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera / Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany

rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera / Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedg one uzyte do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojg jako$¢ i wtasciwosci oraz
byly dostepne do kontroli przez Inzyniera / Kierownika projektu. Miejsca czasowego sktadowania

materiatdow bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem /
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Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce

i zaakceptowanych przez Inzyniera / Kierownika projektu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robdt powinien byc
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom
zawartym w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR), Programie
Zapewnienia Jakosci (PZJ) lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera /
Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera / Kierownika projektu. Liczba i wydajnosc¢
sprzetu powinny gwarantowa¢ przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt (STWIOR)
i wskazaniach Inzyniera / Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma byé utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢é zgodny z normami ochrony Srodowiska
i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inzynierowi / Kierownikowi
projektu kopie dokumentoéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan
okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak
réowniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzet niesprawny. Jezeli dokumentacja projektowa lub
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robo6t (STWIOR) przewidujg mozliwosé
wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera /
Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu.
Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera / Kierownika projektu, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez
jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania
warunkow umowy, zostang przez Inzyniera / Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie

dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu,
ktére nie wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wiasciwosci przewozonych
materiatow. Liczba srodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt
(STWIOR) i wskazaniach Inzyniera / Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowg. Przy
ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace przepisdw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu niespetniajgce tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera / Kierownika
projektu, pod warunkiem przywrdocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt
Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu

budowy.
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5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdét zgodnie z warunkami umowy
oraz za jakos¢ zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢
z dokumentacjg projektowa, wymaganiami Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
(STWIOR), Programu Zapewnienia Jakosci (PZJ), projektem organizacji rob6t opracowanym przez
Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera / Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot, za doktadne wytyczenie
w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow roboét zgodnie z wymiarami i rzednymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inzyniera / Kierownika
projektu. Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostang usuniete
przez Wykonawce na wiasny koszt, z wyjgtkiem, kiedy dany biad okaze sie skutkiem bfedu
zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera / Kierownika projektu.
Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inzyniera / Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera / Kierownika projektu dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatow
i elementow robot bedg oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot (STWIOR), a takze w normach
i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier / Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan
materiatéow i roboét, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang
kwestie. Polecenia Inzyniera / Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce
w czasie okreslonym przez Inzyniera / Kierownika projektu, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki

finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Program zapewnienia jakoSci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera / Kierownika projektu

program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢,

zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét

gwarantujgcy wykonanie robot zgodnie z dokumentacjg projektowa, Specyfikacjg Techniczng

Wykonania i Odbioru Robot (STWIOR) oraz ustaleniami.

Program zapewnienia, jako$ci powinien zawierac:

— organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadzenia robaét,

— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

— sposoOb zapewnienia bhp,

— wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementow
robot,

— system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub

laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),
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— sposob oraz forme gromadzenia wynikdw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, a takze
wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany
sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi / Kierownikowi projektu;

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo — kontrolne,

— rodzaje i ilos¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatéw,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposoOb zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przed utratg ich wiasciwosci w czasie transportu,

— sposob i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzgdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania
mieszanek i wykonywania poszczegdlnych elementow robdt,

— sposoOb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robdét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osiggng¢ zatozong jakos¢ robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot
i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtgczajgc personel,
laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania probek i badan
materiatow oraz robot. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier / Kierownik projektu moze
zazgda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badahn w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonywania jest zadowalajgcy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow
oraz robot z czestotliwoscig zapewniajagcg stwierdzenie, Zze roboty wykonano zgodnie
z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robot (STWIOR). Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sa
okreslone w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR), normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier / Kierownik projektu ustali, jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowg. Wykonawca dostarczy
Inzynierowi / Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet
badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg
wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan. Inzynier / Kierownik projektu bedzie miec
nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inzynier / Kierownik
projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg tak powazne, ze mogg wpltyng¢ ujemnie na wyniki
badan, Inzynier / Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow
i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang
usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow. Wszystkie koszty zwigzane

z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie préobek
Probki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym

prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
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Inzynier / Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatlu w pobieraniu probek.
Pojemniki do pobierania probek bedg dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera
/ Kierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badahn wykonywanych przez
Inzyniera / Kierownik projektu bedg odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany
przez Inzyniera / Kierownika projektu. Na zlecenie Inzyniera / Kierownika projektu Wykonawca
bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktére budzag watpliwosci co do jakosci,
o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wtasnej woli.
Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek;

w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie 2z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w Specyfikacji
Technicznej Wykonania i Odbioru Robot (STWIOR), stosowa¢é mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera / Kierownika projektu. Przed przystgpieniem do
pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera / Kierownika projektu o rodzaju, miejscu
i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na

pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera / Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi / Kierownikowi projektu kopie raportéw z wynikami
badan jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia
jakosci. Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi / Kierownikowi projektu na

formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera / Kierownika projektu

Inzynier / Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania
materiatdbw w miejscu ich wytwarzania / pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatow
powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy. Inzynier / Kierownik projektu, dokonujgc weryfikacji
systemu kontroli robét prowadzonego przez Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania,
bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatdéw i robét z wymaganiami Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robot (STWIOR) na podstawie wynikéw wiasnych badan kontrolnych jak i wynikdw badan
dostarczonych przez Wykonawce. Inzynier / Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materiatow
i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze
raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier / Kierownik projektu oprze sie wytgcznie na
wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatbw i rob6t z dokumentacjg projektowg
i Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR). Moze réwniez zleci¢, sam lub
poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtornych Ilub dodatkowych badahn niezaleznemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania

probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier / Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:
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a) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych
przepiséw i dokumentéw technicznych,

b) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Normg lub aprobatg techniczna,
w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacjg okreslong w pkt a i ktére spetniajg wymogi Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR).

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez Specyfikacje Techniczng
Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR), kazda partia dostarczona do robét bedzie posiadac te
dokumenty, okreslajgce w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe musza posiadaé
ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych
przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi /

Kierownikowi projektu. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan, beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Rejestr obmiarow
Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z elementdéw robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposob ciggty w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiarow.
(2) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw, orzeczenia
0 jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy
bedg gromadzone w formie uzgodnionej w Programie Zapewnienia Jakosci (PZJ).
Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru robdt. Winny by¢é udostepnione
na kazde zyczenie Inzyniera / Kierownika projektu.
(3) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentoéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujgce
dokumenty:
a) zgtoszenie budowy,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
C) umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno — prawne,
d) protokoty odbioru robdt,
e) protokoty z narad i ustalen,
f) korespondencje na budowie.
(4) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie  ktoregokolwiek z  dokumentéw budowy  spowoduje
jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty
budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera / Kierownika projektu i przedstawiane do wgladu

na zyczenie Zamawiajgcego.

20|Strona



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogéine zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt  zgodnie
z dokumentacjg projektowg i Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robdét (STWIOR),
w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu Inzyniera / Kierownika projektu o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru,
co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiaréw.
Jakikolwiek btgd lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym kosztorysie lub gdzie
indziej w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot (STWIOR) nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera
/ Kierownika projektu na pismie. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscig
wymagang do celu miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym

w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera / Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatow

Dtugosci i odlegtos$ci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej. llosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
(STWIOR).

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda zaakceptowane
przez Inzyniera / Kierownika projektu. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie
posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce

utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR). Bedzie utrzymywaé to
wyposazenie, zapewniajgc w sposob ciggly zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez

Inzyniera / Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot,
a takze w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach. Obmiar robét zanikajgcych
przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar robét podlegajgcych zakryciu przeprowadza
sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane
w spos6b zrozumiaty i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg
uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiarow. W razie braku
miejsca szkice mogg by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatgcznika do ksigzki obmiardéw, ktdrego

wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem / Kierownikiem projektu.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru Robot
(STWIOR), roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

b) odbiorowi cze$ciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbioér robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robaét, ktdre w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior robét zanikajacych
i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt
i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét. Odbioru robét dokonuje Inzynier / Kierownik
projektu. Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera / Kierownika projektu. Odbior bedzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie pézniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy
i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera / Kierownika projektu. Jakosc¢ i ilos¢ robdt ulegajgcych
zakryciu ocenia Inzynier / Kierownik projektu na podstawie dokumentéw zawierajgcych komplet
wynikbw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji
z dokumentacjg projektowa, Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)

i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbioér czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego
robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje Inzynier

/ Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot
Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robo6t w odniesieniu do ich

ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na
piémie o tym fakcie Inzyniera / Kierownika projektu.Odbiér ostateczny robdt nastgpi w terminie
ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera / Kierownika
projektu zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru
ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera /
Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robot z dokumentacja projektowg i Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robét
(STWIOR). W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych

w trakcie odbioréw robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robét
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uzupetniajgcych i robét poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot
poprawkowych lub robdt uzupetniajgcych w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku
stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robdét w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowg i Specyfikacjg Techniczng Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR), z uwzglednieniem tolerancji, i nie ma wiekszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajac pomniejszong
wartos¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokdt odbioru
ostatecznego robdt sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
1. dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkows,
jesli zostata sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ewentualnie
uzupetniajgce lub zamienne),
3. recepty i ustalenia technologiczne,
4. ksigzki obmiaréw (oryginaty),
5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen Ilaboratoryjnych, zgodne
ze Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) i ewentualnym programem
zapewnienia jakosci (PZJ),
6. deklaracie  zgodnosci lub  certyfikaty @ zgodnosci  wbudowanych  materiatow
zgodnie ze Specyfikacja Techniczng Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) i ewentualnym
Programem Zapewnienia Jakosci (PZJ),
7. opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow
zatgczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie ze Specyfikacja Techniczng
Wykonania i Odbioru Robot (STWiIOR) i programem zapewnienia jakosci (PZJ),
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdét towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych
robot wiascicielom urzadzen,
9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robdt i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.
W przypadku, gdy wedtug komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty
poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad

stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
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Odbior  pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu

z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbiér ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogodlne
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo
podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. Cena
jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania skladajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w Specyfikacji
technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) i w dokumentacji projektowe;j.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

— robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,

— wartos¢ zuzytych materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych

ubytkow i transportu na teren budowy,

— warto$c¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogdine
Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogolnych obejmuje wszystkie

warunki okreslone w ww. dokumentach, a niewyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw / przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem / Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii
projektu Inzynierowi / Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien
wynikajacych z postepu robaét,

b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczehstwa
ruchu,

c) optaty / dzierzawy terenu,

d) przygotowanie terenu,

e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow,

f) teznikéw, barier, oznakowan i drenazu,

g) tymczasowg przebudowe urzgdzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow / przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznaczeh pionowych,
poziomych, barier i Swiatet,

b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw / przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
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a) usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Wymagania ogéine

Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania wszystkich obowigzujgcych norm
lub ich czesci oraz do stosowania sie do norm i opracowan przytoczonych
w poszczegolnych Specyfikacjach Technicznych, a takze nizej wymienionych.

10.2. Wykaz wazniejszych przepiséw i opracowan dotyczacych zadania

1. Prawo budowlane - Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. (tj. Dz.U. z 2006 r. Nr 156, poz. 1118 z
poézniejszymi zm.),
2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw

technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. z 2002 r.
Nr 75, poz. 690, z pdzniejszymi zmianami),

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobdéw
deklarowania zgodnosci wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym (Dz.U. z 2004 r. Nr 198 poz. 2041),

4. Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robo6t Budowlanych wydane przez Instytut Techniki
Budowlanej,

5. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano - montazowych. Budownictwo
ogolne. Tom |, Arkady, Warszawa 1990,

6. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane
dotyczgce bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. 2002 nr 108 poz. 953),

7. Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 roku w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robo6t budowlanych (Dz.U. z 2003 r. Nr 47 poz.401),

8. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informac;ji
dotyczgcej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
(Dz.U. 22003 r. Nr 120 poz. 1126),

9. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 28 sierpnia 2003 r. w
sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu rozporzgdzenia Ministra Pracy i Polityki Socjalnej w

sprawie ogoélnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy - Dz. U. Nr 169, poz. 1650.
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Il. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA (SSTWIOR)

SSTWIiOR1 - ROBOTY W ZAKRESIE PRZYGOTOWANIA TERENU POD
BUDOWE | ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SSTWiOR
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
(SSTWIOR) sa wymagania dotyczgce robét w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty
ziemne w ramach:

,Budowa boiska wielofunkcyjnego ”w Przybyszewie

1.2. Zakres stosowania SSTWIOR
Szczegdtlowa  Specyfikacja Techniczna  Wykonania i Odbioru Robét (SSTWIOR)
jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SSTWiOR
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie  robét  ziemnych  wystepujagcych na  terenie  objetym  opracowaniem.
W zakres tych robot wehodzi:
— wycinka drzew i krzewodw,

— roboty ziemne

1.4. Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)
»,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

1.5. Ogdine wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, ich zgodnos¢
z dokumentacja, Szczegotowg Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robot (SSTWIOR)
i poleceniami Inzyniera. Przed rozpoczeciem robot uzgodni¢ z Inspektorem Nadzoru sposéb
wykonania robdt, zachowania bezpieczenstwa podczas wykonywania robot, zabezpieczenia
stanowiska pracy po wykonaniu robot. Roboty wykona¢ narzedziami i maszynami gwarantujgcymi
bezpieczenstwo konstrukcji przedmiotu Szczegotowej Specyfikaciji Technicznej Wykonania i Odbioru

Robot (SSTWIOR) oraz os6b wykonujgcych roboty.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczgce materiatow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w Specyfikacji
Technicznej Wykonania i Odbioru Robot (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 2.
Do zasypywania wykopéw nie moze by¢ uzyty grunt wydobyty z tego samego wykopu, nalezy

zastosowac¢ grunt o parametrach przyjetych w dokumentacji projektowe;.
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2.2. Materiaty przy wykopach i robotach nawierzchniowych
- grunt rodzimy lub nasypowy z wykopu,
- piasek, sredni i gruby,

- korzenie nieistniejgcych drzew itp.

3. SPRZET

3.1. Ogoéilne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét (STWIOR)
»,Wymagania ogolne” pkt 3.
Roboty mogg by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie. Roboty ziemne mozna wykonywac przy

uzyciu dowolnego sprzetu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 4.
Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Nalezy je umiesci¢ rownomiernie

na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot
Ogolne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robd6t (STWIOR) ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2, Sprawdzenie zgodnosci warunkoéw technicznych z projektowymi
Przed przystgpieniem do wykonywania wykopdéw przed budowg obiektu nalezy sprawdzi¢ zgodnosc¢
rzednych terenu z danymi podanymi w projekcie. W tym celu nalezy wykonac kontrolny pomiar
sytuacyjno — wysokosciowy. W trakcie realizacji wykopdw konieczne jest kontrolowanie warunkéw

gruntowych w nawigzaniu do badan geologicznych.

5.3. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do robét ziemnych nalezy wydzieli¢ teren, ogrodzi¢ i oznakowac¢ zgodnie

z wymogami BHP.

5.4. Roboty ziemne - wykopy i zasypki

5.4.1. Zabezpieczenie skarp wykopow
W wykopach ze skarpami o bezpiecznym nachyleniu powinny by¢ stosowane nastepujgce

zabezpieczenia:
- w pasie terenu przylegajgcym do goérnej krawedzi wykopu na szerokosci réwnej 3-krotnej
gtebokosci wykopu powierzchnia powinna by¢ wolna od nasypow i materiatow oraz mie¢ spadki
umozliwiajgce odptyw wod opadowych,

27|Strona



- naruszenie stanu naturalnego skarpy jak rozmycie przez wody opadowe powinno by¢
usuwane z zachowaniem bezpiecznych nachylen,
—stan skarp nalezy okresowo sprawdzaé w zaleznosci od wystepowania niekorzystnych czynnikéw.

5.4.2. Tolerancje wykonywania wykopow
Dopuszczalne odchyitki w wykonywaniu wykopow wynoszg 10 cm.

5.4.3. Postepowanie w wypadku przegtebienia wykopdéw

Wykopy powinny by¢ wykonywane bez naruszenia naturalnej struktury gruntu. Warstwa gruntu
0 grubosci 20 cm potozona nad projektowanym poziomem posadowienia powinna byé usunieta
bezposrednio przed wykonaniem fundamentu.

W przypadku przegtebienia wykopu ponizej przewidzianego poziomu a zwlaszcza ponizej poziomu
projektowanego posadowienia nalezy porozumie¢ sie z Inzynierem celem podjecia odpowiednich
decyzji.

5.4.4. Zezwolenie na rozpoczecie zasypek

Wykonawca moze przystgpi¢ do zasypywania wykopdw po uzyskaniu zezwolenia Inzyniera.

5.4.5. Warunki wykonania zasypki

Zasypanie wykopow powinno by¢é wykonane bezposrednio po zakonczeniu przewidzianych w nim
robot. Przed rozpoczeciem zasypywania dno wykopu powinno by¢ oczyszczone z odpadkéw

materiatow budowlanych i $mieci.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci
Ogolne wymagania podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét (STWIOR)
»,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Roboty ziemne - wykopy i zasypki
Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania robét oraz po ich zakonczeniu powinny obejmowac:
— zgodnos¢ wykonania robot z dokumentacja,
— prawidtowos¢ wytyczenia robot w terenie,
—  przygotowanie terenu,
— rodzaj i stan gruntu w podfozu,
—  wymiary wykopow,
— zabezpieczenie i odwodnienie wykopow.
Przy zasypkach kontrolg jest objety (-a):
— stan wykopu przed zasypaniem,
— materiat do zasypki,
— grubosc¢ i rownomiernosc warstw zasypki,

— sposob i jakos¢ zageszczenia.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogéine wymagania
Ogodlne wymagania podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét (STWIOR)
,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Obmiar robot
Jednostkami obmiarowymi sa:
- wykopy —[m?],
—  zasypki - [md],

— transport gruzu - [m?], z uwzglednieniem odlegtosci transportu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne wymagania
Ogolne wymagania podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét (STWIOR)
,Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Odbior robot

Wszystkie roboty podlegajg zasadom odbioru robdét zanikajgcych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne wymagania
Ogodlne wymagania podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét (STWIOR)
,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5. Pfatnos¢ nalezy
przyjmowac¢ na podstawie jednostek obmiarowych zgodnie z pkt 7.2 po odbiorze robét.
Wykopy — ptaci sie za [m3] gruntu w stanie rodzimym, cena obejmuje:

— wyznaczenie zarysu wykopu,

— odspojenie gruntu ze zlozeniem na odktad lub zatadowaniem na samochody

i odwiezieniem (Wykonawca we wtasnym zakresie ustali miejsce odwozu mas ziemnych)

— odwaodnienie i utrzymanie wykopu z uwzglednieniem wykonania $cianek szczelnych.
Zasypki - ptaci sie za [m3] zasypki po zageszczeniu, cena obejmuje:

— dostarczenie materiatow,

— zasypanie, zageszczenie i wyréwnanie terenu.
Transport gruntu - ptaci sie za [m?® wywiezionego gruntu w stanie rodzimym z uwzglednieniem
odlegtosci transportu, cena obejmuije:

— zatadowanie gruntu na srodki transportu,

przewdéz na wskazang odlegtosc,

— wyladunek,

utrzymanie drog na terenie budowy i na zwalce.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Norma

1. | PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis
2. | PN-86/B-02480
gruntow.

Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe i
3. | PN-B-02481:1999
jednostki miary.

4. | BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntow.

5. | PN-B-10736:1999 Przewody podziemne. Roboty ziemne.

30|Strona



SSTWIOR 2 - ROBOTY ZWIAZANE Z WYKONANIEM BOISKA SPORTOWEGO
2.1. NAWIERZCHNIA Z TRAWY SYNTETYCZNEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SSTWiOR
Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
(SSTWIOR) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem boiska
sportowego, a szczegolnie wykonania nawierzchni trawistej boiska:

~,Budowa boiska wielofunkcyjnego " w Przybyszewie

1.2. Zakres stosowania SSTWiOR
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna (SSTWIOR) jest stosowana jako dokument przetargowy

i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SSTWiOR
Szczegdtowa  Specyfikacja Techniczna (SSTWIOR) jest dokumentem  przetargowym

i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

Zakres robot zwigzany jest z wykonaniem nawierzchni z trawy syntetycznej o wysokosci min. 22 mm

zasypanej piaskiem kwarcowym.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definiciami podanymi w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)
»Wymagania ogolne” pkt 1.5.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny, za jako$¢ wykonania robot, ich zgodnos¢
z dokumentacjg, Szczegotowg Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robot (SSTWIOR)
i poleceniami Inzyniera. Przed rozpoczeciem robot uzgodni¢ z Inspektorem Nadzoru sposéb
wykonania robdt, zachowania bezpieczenstwa podczas wykonywania robot, zabezpieczenia
stanowiska pracy po wykonaniu robét. Roboty wykona¢ narzedziami i maszynami gwarantujgcymi
bezpieczenstwo konstrukcji przedmiotu Szczegotowej Specyfikaciji Technicznej Wykonania i Odbioru

Robot (SSTWIOR) oraz os6b wykonujgcych roboty.

31|Strona



2. MATERIALY

2.1. Ogdéine wymagania dotyczace materiatéw
Ogodlne wymagania dotyczgce materiatbw podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Podbudowa

Nawierzchnia wymaga podbudowy odpowiednio wyprofilowanej spadkami podtuznymi
i poprzecznymi, odchytki mierzone tatg o dt. 4 m. nie powinny by¢ wigksze niz 8 mm. Podtoze
powinno by¢ wolne od zanieczyszczen organicznych, kurzu, btota itp. Podtoze musi by¢ suche nie
moze by¢ zaolejone.

Przekroj przez podbudowe (warstwy podane od spodu):

- grunt rodzimy, wskaznik zageszczenia 1s=0,9

- piasek sredni zageszczony warstwami do 1s=0,97 gr. 10 cm,

- kliniec lub kamien tamany 0-31 mm, gr. 17 cm

- miat kamienny tamany stabilizowany mechanicznie 0-4 mm o wskazniku piaskowym >65% i
zawartos¢ pytow <5% gr 2 cm,

- trawa syntetyczna zielona gr. min. 22 mm zasypana piaskiem kwarcowym.

2.3.Obrzeza
Podbudowe nalezy oddzieli¢ od pozostatych elementéw terenu poprzez obrzeze betonowe o wym.
8 x 30 x 100 cm.

2.4. Nawierzchnia

Projektuje sie boisko uniwersalne o nawierzchni ze sztucznej trawy o wys. zdzbta 22mm; zasypka
z piasku kwarcowego na podbudowie przepuszczalnej. Zaleca sie, aby trawa syntetyczna byta
utozona w pasy, powinna mie¢ wklejone linie boisk.

Projektuje sie boisko do pitki noznej, siatkowej i koszykéwki o nawierzchni ze sztucznej trawy.

Trawa sztuczna wypetniana piaskiem kwarcowym o wtasciwosciach:
- wysokos¢ wtokna 20 mm +/- 2 mm

- typ witdkna: monofilowe

- sktad wtokna: 100% PE (polietylen) lub/i PP( polipropylen)

- grubos¢ witdkna: min. 90 ym

- ilo$¢ peczkow: min. 22000/m? dla widkien monofilowych

— ilo$¢ widkien: min. 300000/m? dla widkien monofilowych;

— ciezar widkna (dtex): min. 8500;

— kolor: zielony;

— sita wyrywania peczka, po starzeniu: min 45N;

— waga pojedynczego wiékna: min. 1700 g/m?;
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— waga catkowita trawy: min 3600 g/m?;

— wypetnienie: piasek kwarcowy (w ilosci zgodnej z badaniem specjalistycznego laboratorium np.
Labosport, Sports Labs lub ISA-Sport).

W celu weryfikacji jakosci oferowanego produktu oraz wymaganych parametréw nawierzchni z trawy
syntetycznej, na wezwanie Zamawiajgcego Wykonawca zobowigzany bedzie do ztozenia nizej
podanych dokumentow:

— badanie akredytowanego i certyfikowanego instytutu potwierdzajgce spetnienie wymaganych
minimalnych parametréw technicznych sztucznej trawy (np. wyniki badania na zgodnos$¢ z normg
PN-EN 15330-1, wyniki badania na zgodnos$¢ z wymogami ITF, badanie wtasciwosci nawierzchni
wykonane przez akredytowane laboratorium itp.);

— karty techniczne oferowanej nawierzchni z trawy syntetycznej potwierdzone przez jej producenta
i potwierdzajgce parametry nie potwierdzone w badaniu laboratoryjnym;

— atesty PZH lub réwnowazne dla oferowanej nawierzchni z trawy syntetycznej;

— autoryzacja producenta trawy syntetycznej, wystawiona dla wykonawcy na realizowang inwestycje
wraz z potwierdzeniem gwarancji udzielonej przez producenta na te nawierzchnie;

— probki oferowanej nawierzchni ze sztucznej trawy (probka o wym. 20 cm x 25 cm).

3. SPRZET

3.1. Ogéine wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet

Wykonawca przystepujgcy do wykonania nawierzchni powinien wykaza¢ sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcego sprzetu: specjalistyczna maszyna do doktadnego wcierania piasku
w nawierzchnie z trawy syntetycznej wyposazona w sprawdzong technologie zespotu szczotek, ktére

pozwolg spetni¢ dodatkowe wymagania stawiane przez wspoétczesne nawierzchnie.
4. TRANSPORT
4.1.0golne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw
Materiaty mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu zabezpieczone przed mozliwoscig

przesuwania sie podczas transportu.
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Wyktadziny typu ,sztuczna trawa” powinny by¢ dostarczane w rolkach, w opakowaniach producenta
w sposéb zapewniajgcy niezmiennosc¢ ich wtasciwosci technicznych. Przy transporcie powinny by¢
przestrzegane wymagania bezpieczehnstwa, przepisy BHP.

Po roztadunku rolki powinny pozosta¢ w oryginalnym opakowaniu i by¢ utozone na ptaskiej i czyste;j
powierzchni. Nalezy maksymalnie skroci¢ czas skladowania do momentu rozpoczecia instalac;i.
Najlepszym rozwigzaniem jest roztadowanie i utozenie rolek na boisko bezposrednio w miejscach

ich pozniejszej instalacji.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robot
Ogodlne wymagania dotyczgce wykonania robo6t podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Warunki niezbedne do prawidfowej instalacji nawierzchni
Podczas wykonywania prac nalezy przestrzega¢ bezdeszczowej pogody oraz temperatury

powietrza w czasie klejenia brytow trawy powyzej 100 C.

5.3. Podbudowa

Nawierzchnie boiska nalezy wyprofilowa¢ ze spadkiem jednostronnym poprzecznym 0,7%.
Nawierzchnia wymaga podbudowy odpowiednio wyprofilowanej spadkami podtuznymi
i poprzecznymi, odchytki mierzone tatg o dt. 4 m. nie powinny by¢ wieksze niz 7 mm. Podioze
powinno by¢ wolne od zanieczyszczen organicznych, kurzu, bfota, piasku itp.

W razie potrzeby podbudowe nalezy uzupetni¢ miatem kamiennym frakcji 0/8 mm, wyprofilowaé

i zagescic.

5.4.Trawa syntetyczna

Rolki traw nalezy rozwing¢ na odpowiednio przygotowanym placu budowy zwracajgc uwage na ten
sam kierunek utozenia witdkien. Muszg one uktada¢ sie w tym samym kierunku. Utozenie witokien
poszczegolnych rolek w réznych kierunkach moze spowodowac wrazenie réznicy kolorystycznej.
Ewentualne zagniecenia widkien powstate w wyniku sktadowania nalezy wyprostowaé poprzez
szczotkowanie. Rozwiniete rolki powinny zosta¢ rozprostowane i naciggniete.

Montazu nalezy dokonywac zgodnie z przygotowanym roll-planem.

Przycinanie do wymaganego wymiaru oraz odcinanie brzegu rolki nalezy wykonywac przy pomocy
noza z tamanym ostrzem. Odcinanie nalezy wykonywaé po spodniej stronie trawy pomiedzy
Sciegami splotu w celu unikniecia przecinania widkien. Boki trawy nalezy przycig¢ tak, aby
poszczegolne rolki idealnie do siebie pasowaty. Trawa po bokach ma fabrycznie dodatkowy pasek

zabezpieczajacy, ktory nalezy odcigc.
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Docietg trawe nalezy odwing¢ na 30cm w miejscach taczen i roztozy¢é tasme taczacg zwracajgc
uwage, zeby nie pojawity sie na tasmie fatdy. Po rozrobieniu klej (baza i utwardzacz) nalezy
rozprowadzi¢ réwnomiernie na tasmie przy uzyciu specjalistycznego urzadzenia. Wazne jest zuzycie
kleju niezwlocznie po jego przygotowaniu.

Gdy Klej jest rowno potozony na catej dlugosci tasmy nalezy zamkng¢ potgczenia ktadac ostroznie
najpierw brzeg jednej a pozniej drugiej rolki. Nalezy zwréci¢ uwage, aby brzegi trawy idealnie do
siebie pasowaty. Po kilku minutach nalezy zacza¢ dociskac fgczenia chodzgc po obu stronach blisko
spoiny. Nie nalezy stawac bezposrednio na tgczenie, aby nie spowodowa¢ wydostania sie kleju na
zewnatrz. Temperatura podczas klejenia musi by¢ wyzsza niz 10°C. Klejenia mozna dokonywac
tylko podczas suchej pogody.

Potozona i sklejona wraz z liniami trawa wymaga zasypania piaskiem kwarcowym w ilosci zgodnej
z wymaganiami producenta trawy syntetycznej, tj. piasek kwarcowy suszony, o granulacji 0,2-0,8
mm w ilosci ok. 16-24 kg/m?2.

Po réwnomiernym rozsypaniu piasek nalezy szczotkowac, aby mogt penetrowa¢ w gtgb widkien
trawy. Zabieg wczesywania piasku powinien by¢ dokonywany przy suchej trawie i z zastosowaniem
suchego piasku kwarcowego (wilgo¢ moze spowodowac ztg penetracje piasku w trawe). Maszyna

do rozsypywania piasku musi go rozprowadzac¢ regularnie i w odpowiedniej ilosci.

5.5. Sposob uzytkowania i konserwacji nawierzchni
Odpowiednia konserwacja i prawidtowe korzystanie z boiska z nawierzchnig syntetyczng zapewnia
diugotrwate i efektywne uzytkowanie. Przestrzeganie zasad uzytkowania i konserwacji zapewni:
e Utrzymanie boiska w perfekcyjnym stanie.
e Zapobiegnie degradacji powierzchni w obszarach szczegdlnie intensywnie uzytkowanych
w czasie gry.

e Zapobiegnie ubijaniu sie materiatdw wypetniajgcych.

Sposdb uzytkowania i konserwacji zaraz po instalaciji:

Nawierzchnia ze sztucznej trawy nadaje sie do natychmiastowego uzycia zaraz po zainstalowaniu.
Jednakze przez kilka pierwszych tygodni nalezy unikaC stosowania sprzetow ciezkich oraz
czyszczenia odkurzaczami do minimum. Piasek potrzebuje kilku tygodni, na optymalne dopasowanie
sie do nawierzchni trawiaste;.

Codziennie:

Przeczesywanie za pomoca szczotki ubytkdbw na powierzchni trawy. Jest to bardzo wazny zabieg
w szczegolnosci w pierwszej fazie po zainstalowaniu. Codziennie przeczesywanie zapobiega
réwniez tworzeniu sie warstwy organicznej bedgcej podstawg dla rozwoju glonow i grzybow.

Nie nalezy uzywac zadnych $rodkéw czyszczgcych na bazie acetonu czy alkoholu.

Raz w miesigcu:

Szczotkowanie nawierzchni na catej powierzchni. Rekomendowang metodg jest tzw. , Cross
brushing” szczotkowanie krzyzowe pod wios trawy. Zabieg ten pozwala na zluzowanie sie piasku
kwarcowego, dzieki czemu woda z tatwoscig przechodzi przez widkna, zapobiegajgc tworzeniu sie

mikrogleby, bedgcej pozywkg dla tworzacych sie glonow i grzybow.
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Szczotkowanie zawsze powinno odbywac¢ sie w przeciwlegtych kierunkach. Szczotkowanie
w jednym kierunkéw powoduje powstanie niedopuszczalnych linii. Zaniedbanie szczotkowania wg
rekomendowanych zasad moze spowodowac¢ gorsze warunki gry i szybsze zuzycie sie trawy.

Raz w roku:

Raz w roku trawa wymaga specjalistycznego serwisu, zabezpieczajgcego przed ubiciem
i stwardnieniem wsypki. Piasek kwarcowy jest wyciggany przez specjalistyczna maszyne,
czyszczony i ponownie rozktadany do pierwotnego potozenia.

Jesli konieczne:

Usuwanie $niegu. Jesli zajdzie potrzeba usuwania $niegu, nalezy pozostawi¢ warstwe ok. 2-3 cm na
nawierzchni syntetycznej a nastgpnie usungC jg za pomocg szczotek. Zabieg ten zapobiegnie
mechanicznemu uszkodzeniu trawy.

Uwagi ogélne:

Szczotkowanie nawierzchni ze sztuczne trawy powinno odbywaé sie za pomocg szczotek
z syntetycznym wioknem. Widkno szczotki nie powinno by¢ osadzane za gteboko w trawe, gdyz
moze to spowodowac uszkodzenie trawy.

Przy temperaturach powietrza wiekszych niz 32 stopnie nigdy nie nalezy uzywac¢ odkurzaczy nalezy
réwniez polewac trawe wodg w celu jej schtadzania co trzy dni gdy temperatura powietrza utrzyma
sie dluzej niz tydzien.

Maszyny czyszczgce nie powinny mie¢ wiecej niz 135 kg i powinny zaopatrzone by¢
w pneumatyczne opony z cisnieniem max. 35 PSI. Nigdy nie nalezy wprowadzac ciezkich urzadzen
podczas wysokich temperatur powietrza (powyzej 30°). Nie nalezy zostawia¢ pojazdow
zaparkowanych na powierzchni trawy.

Wszelkie srodki chemiczne uzywane przy pojazdach konserwacyjnych mogag byé szkodliwe dla
nawierzchni syntetycznych. Wiekszos¢ ewentualnych plam usuwa sie w sposéb bardzo prosty za
pomocg wody i mydfa. Powstata plama powinna by¢ usunieta natychmiastowo. Po wyczyszczeniu
plamy, mokrg powierzchnie powinno sie osuszy¢ za pomoca recznika lub innego materiatu fatwo
absorbujgcego wode.

Opadajace liscie, papierki i inne zanieczyszczenia zalegajgce na boiskach nalezy, przed
przystapieniem do prowadzenia zaje¢ sportowo-rekreacyjnych usung¢ recznie.

Zakazane jest, aby s$nieg z boiska usuwany byt w sposob mechaniczny z obawy na mozliwe
uszkodzenie nawierzchni. Zaleca sie odczekanie na jego naturalne stopnienie. Nalezy dba¢ aby na
nawierzchni nie znajdowaly sie kamienie lub inne obce twarde przedmioty, ktére przy nadepnieciu
na nie mogg spowodowac¢ mechaniczne uszkodzenie nawierzchni.

W celu unikniecia mozliwosci zalegania ,cial” obcych na nawierzchni z trawy syntetycznej
Uzytkownik/Administrator Obiektu powinien nie rzadziej niz raz w tygodniu przeprowadzac¢ przeglad
nawierzchni.

Widkna trawy nie powinny wystawaé powyzej 2 cm z granulatu gumowego, w przypadku zaistnienia
w/w faktu nalezy niezwiocznie uzupetni¢ niedobér granulatu gumowego. Wymaga sie regularnego
przeprowadzania kompleksowej konserwacji nawierzchni przez autoryzowane firmy a w okresie
gwarancyjnym przez firme, ktéra dokonata instalacji nawierzchni.

Kompleksowa konserwacja nawierzchni z trawy sztucznej musi by¢ przeprowadzana regularnie.
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Odklejenie sie trawy na tgczeniach. Jesli takie zjawisko wystgpito nalezy niezwtocznie zwrdci¢ sie
o dokonanie naprawy przez serwis firmy instalacyjnej. Nalezy stosowac wytgcznie klej przeznaczony
do tego typu taczen . W miejscach naprawy nalezy zastosowac¢ szerszg tasme geowtokniny, np. 40-
50 cm.

ZASADY KORZYSTANIA Z NAWIERZCHNI ZE SZTUCZNEJ TRAWY

Wymagane i dopuszczalne jest tylko obuwie sportowe.

Zakazuje sie gry w korkach typu (wkrety) na boisku ze sztucznej trawy , dopuszczalne sg jedynie
korki plastikowe lane.

Zabrania si¢ uzywania w obrebie boiska jakichkolwiek zrédet ognia, palenia papieroséw, palenia
ognisk.

Instalacja na nawierzchni jakichkolwiek urzadzen typu: podium, podtoga taneczna itp., jest
zabronione.

Malowanie na nawierzchni linii lub znakowanie jej plastrami jest zabronione. Nie nalezy ustawiac
bezposrednio na nawierzchni zadnych obiektéw o ostrych krawedziach.

Zakazuje sie wjazdu na nawierzchnie z trawy syntetycznej tyzworolkami, wrotkami, deskorolkami,
rowerami, motorowerami i innymi pojazdami mechanicznymi z wylgczeniem specjalistycznych
pojazdéw do konserwaciji i czyszczenia, ktérych nacisk jednostkowy na koto nie przekracza 500kg.
Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy

od obowigzku stosowania wymogow okreslonych polskim prawem.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogéine wymagania dotyczgce kontroli jakosSci
Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci materiatow

Kontrola jakos$ci prac zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z trawy sztucznej polega na:
-sprawdzeniu czy nawierzchnia ma jednakowg wysokos¢ na catej powierzchni zgodng z danym
systemem;

- sprawdzenie naturalnej cechy nawierzchni -przepuszczalnosci dla wody;

-sprawdzenie pofgczen (wynikajgcych z technologii instalacji). taczenia powinny by¢ liniami
prostymi, bez uskokow utrudniajgcych pdzniejsze uzytkowanie;

- sprawdzenie ilos¢ materiatu wypetniajacego nawierzchnie z trawy,

- sprawdzenie rownos$¢ rozprowadzonego materiatu oraz prawidtowe wyczesanie widkien trawy, aby

nie pojawiaty sie tzw. JAyse plamy”.

6.3. Badania przed przystapieniem do robét:
Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykonaé badania podbudowy i przedstawic

wyniki tych badan Inspektorowi.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne wymagania
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robd6t (STWIOR) ,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Obmiar robot
Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej nawierzchni z trawy

syntetyczne;j.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne wymagania

Ogodlne wymagania dotyczgce odbioru robot podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robd6t (STWIOR) ,Wymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Odbior robot

Roboty uznaje sie za wykonane, jezeli pomiary i badania z zachowaniem dopuszczalnych toleranc;ji
daty wynik pozytywny.
Odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:

— przygotowanie podtoza i wykonanie koryta,

— wykonanie podsypki pod nawierzchnie,

— ewentualnie wypetnienie dolnej czesci szczelin dylatacyjnych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne wymagania
Ogolne wymagania dotyczgce podstawy ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i
Odbioru Robot (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Podstawa pfatnosci

Cena jednostkowa dla nawierzchni mineralnej obejmuje :
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdt,

— przygotowanie podfoza,
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— zakup i dostarczenie materiatdw i sprzetu,

— rozfozenie tasm montazowych,

— posmarowanie tasm klejem,

— roztozenie rolek trawy i przyciecie do wymaganego ksztattu,

— wtarcie mieszanki piasku z granulatem gumowym w zdzbfa trawy,

— przeprowadzenie pomiaréw i badahn wymaganych w niniejszej specyfikacji

technicznej,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Norma

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci

1. | PN-B-06714-12 zanieczyszczen obcych

2 | PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego
3 | PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn

4. | PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

5 | PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci
6. | PN-B-06714-19 metodg bezposrednig

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci

7. | PN-B-06714-26 zanieczyszczen organicznych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni

8. | PN-B-11111 drogowych. Zwir i mieszanka

9. | Inne Karta techniczna producenta
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SSTWIOR 2 - ROBOTY ZWIAZANE Z WYKONANIEM BOISKA SPORTOWEGO
2.2. TEREN UTWARDZONY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SSTWiOR
Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
(SSTWIOR) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem boiska
sportowego, a szczegdlnie wykonania nawierzchni utwardzonej:

~,Budowa boiska wielofunkcyjnego " w Przybyszewie

1.2. Zakres stosowania SSTWIiOR
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna (SSTWIOR) jest stosowana jako dokument przetargowy

i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.2. Zakres rob6t objetych SSTWiOR
Szczegdtowa  Specyfikacja Techniczna (SSTWIOR) jest dokumentem  przetargowym
i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.
Zakres robot zwigzany jest z wykonaniem nawierzchni utwardzonej z kostki betonowe;j:
. korytowanie na gtebokos¢ i szerokos¢ przewidziang projektem oraz wykonanie korytowania

pod krawezniki i obrzeza,

. wykonanie taw betonowych,

. utozenie kraweznikow i obrzezy,

. wykonanie gornej warstwy podbudowy,

. wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,
. wykonanie nawierzchni z kostki betonowe;j.

1.3. Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definiciami podanymi w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)
»Wymagania ogolne” pkt 1.5.
Betonowe plyty brukowe - prefabrykowany element budowlany, przeznaczony do budowy warstwy
Scieralnej nawierzchni, wykonany metodg wibroprasowania z betonu niezbrojonego niebarwionego
lub barwionego, jedno- lub dwuwarstwowego, charakteryzujgcy sie ksztattem, ktéry umozliwia
wzajemne przystawanie elementéw.
Kraweznik - prosty lub tukowy element budowlany oddzielajgcy jezdnie od chodnika,
charakteryzujgcy sie statym lub zmiennym przekrojem poprzecznym i dtugoscig nie wiekszg niz 1,0
m.
Sciek - umocnione zagtebienie, ponizej krawedzi jezdni, zbierajgce i odprowadzajgce wode.
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Obrzeze - element budowlany, oddzielajgcy nawierzchnie chodnikéw i ciggéw pieszych od terenéw
nieprzeznaczonych do komunikaciji.

Spoina - odstep pomiedzy przylegajgcymi elementami (kostkami) wypetniony okreslonymi
materiatami wypetniajgcymi.

Szczelina dylatacyjna - odstep dzielgcy duzy fragment nawierzchni na sekcje w celu mozliwienia

odksztatcen temperaturowych, wypetniony okreslonymi materiatami wypetniajgcymi.

1.5. Ogébine wymagania dotyczace robot

Wykonaweca robét jest odpowiedzialny, za jako$¢ wykonania robét, ich zgodno$¢ z dokumentacja,
Szczegdtowa  Specyfikacjg Techniczng  Wykonania i Odbioru Robot  (SSTWIOR)
i poleceniami Inzyniera. Przed rozpoczeciem robot uzgodni¢ z Inspektorem Nadzoru sposéb
wykonania robdt, zachowania bezpieczenstwa podczas wykonywania robot, zabezpieczenia
stanowiska pracy po wykonaniu robot. Roboty wykona¢ narzedziami i maszynami gwarantujgcymi
bezpieczenstwo konstrukcji przedmiotu Szczegotowej Specyfikaciji Technicznej Wykonania i Odbioru

Robot (SSTWIOR) oraz os6b wykonujgcych roboty.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczgce materiatbw podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robd6t (STWIOR) ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

2.2.1. Betonowa kostka brukowa

Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkom brukowym stosowanym na nawierzchniach

drdg, ulic, chodnikéw itp. okresla PN-EN 1338 w sposdb przedstawiony w tablicy 1.
Tablica 1. Wymagania wobec betonowej kostki brukowej, ustalone w PN-EN 1338 do stosowania na zewnetrznych

nawierzchniach majgcych kontakt z solg odladzajgcg w warunkach mrozu.

Lp. Cecha el Wymaganie
normy
1 2 3 4
1 Ksztalt i wymiary
1.1 Dopuszczalne odchytki w mm od C Dtugos¢ Szerokos$¢ Grubos¢ |Roéznica  pomiedzy
zadeklarowanych wymiaréw kostki, dwoma  pomiarami
grubosci: grubosci, tej samej
<100 mm 12 12 +3 kostki, powinna by¢
>100 mm +3 +3 +4 <3 mm
1.2 Odchyiki ptaskosci i pofalowania C Maksymalna (w mm) Wypukto$é = wklestosé
(jesli maksymalne wymiary kostki
> 300 mm), przy dtugosci
pomiarowej: 1,5 1,0
300 mm 2,0 1,5
400 mm
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Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne

2.1 Odporno$é na Ubytek masy po badaniu: warto$é $rednia <1,0kg/m?2,
zamrazanie/rozmrazanie z przy czym kazdy pojedynczy wynik <1,5 kg/m?
udziatem soli odladzajgcych D
(wg klasy 3, zat. D)

2.2 Wytrzymato$é na rozcigganie przy Wytrzymato$¢ charakterystyczna T 2 3,6 MPa.
roztupywaniu Kazdy pojedynczy wynik = 2,9 MPa i nie powinien

F wykazywac obcigzenia niszczgcego mniejszego niz 250

N/mm dtugosci roztupania

2.3 Trwatosé (ze wzgledu na Kostki majg zadawalajgcg trwato$¢ (wytrzymatosé) jesli
wytrzymatos¢) F spetnione sg wymagania pkt 2.2 oraz istnieje normalna

konserwacia

2.4 Odpornosé na Scieranie (wg klasy . Pomiar wykonany na tarczy
3 oznaczenia H normy) GiH

Szerokiej Bohmego, wg zat. H normy - badanie

sciernej,  wg|alternatywne

zat. G normy -

badanie

podstawowe

<23 mm <20.000mm3/5000 mm?

2.5 Odpornosé na a) jesli gérna powierzchnia kostki nie byta szlifowana
poslizg/poslizgniecie lub polerowana - zadawalajgca odpornosé,

b) jesli wyjatkowo wymaga sie podania wartosci
odpornosci na poslizg/poslizgniecie - nalezy
zadeklarowa¢ minimalng jej wartos¢ pomierzong wg
zat. | normy (wahadtowym przyrzgdem do badania
tarcia)

Aspekty wizualne
3.1 Wyglad a) gérna powierzchnia kostki nie powinna mie¢ rys
i odpryskow,
b) nie dopuszcza sie rozwarstwien w kostkach
J dwuwarstwowych,

c) ewentualne wykwity nie sg uwazane za istotne.

3.2 Tekstura a) kostki z powierzchnig o specjalnej teksturze

- producent powinien opisac¢ rodzaj tekstury,

3.3 Zabarwienie (barwiona moze by¢ b) tekstura lub zabarwienie kostki powinny by¢
warstwa Scieralna lub catly poréwnane z probka producenta, zatwierdzong
element) J przez odbiorce,

c) ewentualne roznice w jednolitosci tekstury
lub zabarwienia, spowodowane nieuniknionymi
zmianami we wiasciwosciach surowcow i zmianach
warunkow twardnienia nie sg uwazane za istotne

Uwaga: Naloty wapienne (wykwity w postaci biatych plam) mogg pojawi¢ sie na powierzchni kostek

w poczgtkowym okresie eksploatacji. Powstajg one w wyniku naturalnych procesow

fizykochemicznych wystepujgcych w betonie i zanikajg w trakcie uzytkowania w okresie do 2-3 lat.
2.2.2. Sktadowanie kostek

Kostke zaleca sie pakowa¢ na paletach. Palety z kostkg mogg by¢ sktadowane na otwartej
przestrzeni, przy czym podfoze powinno by¢ wyréwnane i odwodnione.

2.2.3. Materiaty na podsypke i do wypetnienia spoin w nawierzchni
Piasek frakcji 0-4 mm

2.2.4. Materiaty na podbudowe
Piasek o frakcji 0-31,5 mm stabilizowany cementem CEM | 32,5 R

2.2.5. Obrzeza chodnikowe
Obrzeza betonowe o wymiarach 60x200x1000 w kolorze szarym powinny by¢ uktadane na
wykonanej fawie fundamentowej o grubosci 20 cm ze Sciankg oporowg z betonu.
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3. SPRZET

3.1. Ogdéine wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet

Uktadanie betonowej kostki brukowej moze odbywac sie:

- recznie, zwtaszcza na matych powierzchniach,

- mechanicznie przy zastosowaniu urzadzen uktadajacych (ukfadarek), sktadajacych sie z wozka
i chwytaka sterowanego hydraulicznie, stuzgcego do przenoszenia z palety warstwy kostek na
miejsce ich utozenia. Urzadzenie to, po skonczonym uktadaniu kostek, mozna wykorzystaé do
wmiatania piasku w szczeliny zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

- do przycinania kostek mozna stosowac specjalne narzedzia tngce (np. przycinarki, szlifierki

z tarczg).

- do zageszczania nawierzchni z kostki nalezy stosowaé zageszczarki wibracyjne (ptytowe)

z wyktadzing elastomerowa, chronigce kostki przed $cieraniem i wykruszaniem narozy.

4. TRANSPORT

4.1.0golne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Materiaty do budowy przewozi sie wszystkimi $rodkami transportowymi dopuszczonymi
powykonywania zamierzonych robét. Materiaty nalezy umiesci¢ rownomiernie na catej powierzchni
tadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem.

Transport kruszyw — kruszywa uzyte na podsypke moga by¢ transportowane dowolnymi srodkami.
Wykonawca zapewni srodki transportowe w ilosci gwarantujacej ciggtos¢ dostaw materiatow,

w miare postepu robot.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogéine wymagania dotyczace wykonania robot
Ogodlne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 5.
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5.2. Roboty przygotowawcze

* Projektowana trasa powinna by¢ trwale i widocznie oznaczona w terenie za pomocag kotkow
osiowych, kotkéw swiadkow i kotkéw krawedziowych

* Nalezy ustali¢ state repery, a w przypadku niedostatecznej ich ilosci zatozy¢ repery tymczasowe (

z rzednymi sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne).

5.3. Korytowanie

» Korytowanie na gtebokosci i szerokosci przewidzianej projektem oraz wykonanie rowkéw pod
krawezniki i obrzeza. Wywdz lub sktadowanie urobku nalezy uzgodni¢ z Inspektorem Nadzoru.

* Metody wykonywania wykopdéw (recznie lub mechanicznie) powinny byé dostosowane do
gtebokosci wykopow, danych geotechnicznych oraz posiadanego sprzetu mechanicznego.

* Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w Dokumentacji Projektowe;j.
* W czasie wykonywania wykopow na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za bezpieczenstwo
obszaru przylegtego do wykopu, wraz ze znajdujgcymi sie tam budowlami.

* Napotkane w obrysie wewnetrznym wykopu przewody i kable elektryczne lub inne nalezy
zabezpieczyC ( przez podwieszenie do prowizorycznej konstrukcji) wg wymagan uzytkownikéw tych

urzgdzen.

5.4. Podloze

* Nalezy wykonac¢ warstwy podbudowy jak w DP.

* Kruszywo powinno by¢ rozkitadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu réwniarki.
Grubos¢ roztozonej warstwy powinna by¢ taka , aby po jej zageszczeniu osiggnigeto grubos$¢
projektowana.

» Wszystkie warstwy podbudowy nalezy zageszcza¢ mechanicznie, warstwami o grubosci 10-20cm

» Podsypke cementowo-piaskowg nalezy wyprofilowac i zagescic.

5.5. Uktadanie nawierzchni

Warunki atmosferyczne

Utozenie nawierzchni z kostki na podsypce piaskowej zaleca sie wykonywac¢ przy temperaturze
otoczenia nie nizszej niz +5°C. Dopuszcza sie wykonanie nawierzchni, jesli

w ciggu dnia temperatura utrzymuje sie w granicach 0°C + +5°C, przy czym jesli w nocy spodziewane
sa przymrozki kostke nalezy zabezpieczy¢ materiatami o ztym przewodnictwie ciepta (np. matami ze
stomy, pap3 itp.).

Utozenie nawierzchni z kostek

Warstwa nawierzchni z kostki powinna by¢ wykonana z elementéw o jednakowej grubosci.
Na wiekszym fragmencie robot zaleca sie stosowac kostki dostarczone w tej samej partii materiatu,

w ktérej niedopuszczalne sg rézne odcienie wybranego koloru kostki.

Uktadanie kostki mozna wykonywac recznie lub mechanicznie. Uktadanie reczne zaleca sie

wykonywac¢ na mniejszych powierzchniach, zwtaszcza skomplikowanych pod wzgledem ksztattu lub
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wymagajacych kompozycji kolorystycznej uktadanych deseni oraz réznych wymiaréw i ksztattow
kostek. Uktadanie kostek powinni wykonywaé przyuczeni brukarze.

Uktadanie mechaniczne zaleca sie wykonywac na duzych powierzchniach o prostym ksztatcie tak,
aby uktadarka mogta przenosic z palety warstwe ksztattek na miejsce ich utozenia

z wymagang doktadnoscig. Kostka do uktadania mechanicznego nie moze mie¢ duzych odchytek
wymiarowych i musi by¢ odpowiednio przygotowana przez producenta, tj. ulozona na palecie w
odpowiedni wzér, bez dotozenia potdwek i dziewiatek, przy czym kazda warstwa na palecie musi by¢
dobrze przesypana bardzo drobnym piaskiem, by kostki nie przywieraty do siebie. Uktadanie
mechaniczne zawsze musi by¢ wsparte pracg brukarzy, ktérzy uzupetniajg przerwy, wyrabiajg tuki,
doktadajg kostki w okolicach studzienek i kraweznikow.

Powierzchnia kostek potozonych obok urzgdzen infrastruktury technicznej (np. studzienek, wtazéw
itp.) powinna trwale wystawa¢ 3 mm + 5 mm powyzej powierzchni tych urzadzen oraz 3 mm + 10
mm powyzej korytek Sciekowych ($ciekow).

Do uzupetnienia przestrzeni przy kraweznikach, obrzezach i studzienkach mozna uzywac elementy
kostkowe wykonczeniowe w postaci tzw. potéwek i dziewiatek, majgcych wszystkie krawedzie rowne
i odpowiednio fazowane. W przypadku potrzeby ksztattek o nietypowych wymiarach, wolng
przestrzen uzupeinia sie kostka cietg, przycinang na budowie specjalnymi narzedziami tngcymi
(przycinarkami, szlifierkami z tarcza itp.).

Dzienng dziatke roboczg nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zaleca sie zakonczy¢
prowizorycznie okoto pétmetrowym pasem nawierzchni na podsypce piaskowej w celu wytworzenia
oporu dla ubicia kostki utozonej na state. Przed dalszym wznowieniem robot, prowizorycznie utozong

nawierzchnie na podsypce piaskowej nalezy rozebrac i usung¢ wraz z podsypka.

5.6. Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomocg zageszczarki wibracyjnej (ptytowej) z ostong z
tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie wolno uzywa¢ walca. Ubijanie nawierzchni nalezy
prowadzi¢ od krawedzi powierzchni w kierunku jej srodka i jednoczesnie w kierunku poprzecznym
ksztattek. Ewentualne nierownosci powierzchniowe mogg by¢ zlikwidowane przez ubijanie w
kierunku wzdtuznym kostki. Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzone (np. pekniete) nalezy
wymieni¢ na kostki cate.

Szerokos¢ spoin pomiedzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosi¢ 3 mm + 5 mm. Po

utozeniu kostek, spoiny nalezy wypetni¢ piaskiem.

5.7. Pielegnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchnie na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wypetnionymi piaskiem, po jej
wykonaniu nalezy przykry¢ warstwg wilgotnego piasku o grubosci 3,0 + 4,0 cm
i utrzymywac jg w stanie wilgotnym przez 7 + 10 dni. Po uplywie od 2 tygodni (przy temperaturze
Sredniej otoczenia nie nizszej niz 15°C) do 3 tygodni (w porze chtodniejszej) nawierzchnie nalezy

oczysci¢ z piasku i mozna odda¢ do uzytku.
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6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogéine wymagania dotyczgce kontroli jakosSci
Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robd6t (STWIOR) ,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci materiatow
Badanie materiatow nastepuje poprzez poréwnanie cech materiatbw z wymogami dokumentacji

projektowej i odpowiednich norm materiatowych.

6.3. Kontrola jakosci robot
Kontroli podlega:
— liniowos¢ i prawidtowos$¢ ustawienia obrzezy,

— wykonanie podsypki, nawierzchni chodnikow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0goélne wymagania
Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Obmiar robot
Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) i mb ( metr bierzagcy) wykonanej i odebranej

nawierzchni z trawy syntetyczne;j.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne wymagania
Ogolne wymagania dotyczgce odbioru robot podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Odbiér robot

Roboty uznaje sie za wykonane, jezeli pomiary i badania z zachowaniem dopuszczalnych toleranc;ji
daty wynik pozytywny.

Odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:

— przygotowanie podtoza i wykonanie koryta,

— wykonanie podsypki pod nawierzchnie,

— ewentualnie wypetnienie dolnej czesci szczelin dylatacyjnych.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogéine wymagania

Ogolne wymagania dotyczgce podstawy ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i
Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Podstawa pfatnosci

Cena jednostkowa dla nawierzchni mineralnej obejmuje :

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

przygotowanie podtoza,

dostarczenie materiatéw i sprzetu,

wykonanie podbudowy i podsypki,

ustalenie ksztattu, koloru i desenia kostek,

utozenie i ubicie kostek,

wypetnienie spoin i ew. szczelin dylatacyjnych w nawierzchni,
pielegnacje nawierzchni,

przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej
technicznej,

odwiezienie sprzetu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Norma

specyfikacji

1. | PN-EN 1338:2005

Betonowe kostki brukowe. Wymagania i metody badan.

2 PN-EN 13242:2004 materiatéw stosowanych w obiektach budowlanych

i budownictwie drogowym.

Kruszywa do niezwigzanych i hydraulicznie zwigzanych
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SSTWIOR 2 - ROBOTY ZWIAZANE Z WYKONANIEM BOISKA SPORTOWEGO
2.3. WYPOSAZENIE BOISKA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SSTWiOR
Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
(SSTWIOR) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem boiska
sportowego, a szczegdlnie wykonania wyposazenia boiska:

~,Budowa boiska wielofunkcyjnego " w Przybyszewie

1.2. Zakres stosowania SSTWIiOR
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna (SSTWIOR) jest stosowana jako dokument przetargowy

i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SSTWiOR
Szczegdtowa  Specyfikacja Techniczna (SSTWIOR) jest dokumentem  przetargowym

i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

Zakres robot zwigzany jest z wyposazeniem boiska wielofunkcyjnego:

* dostarczenie na teren inwestycji urzadzen w ilosci przewidzianej projektem,
* wykonanie fundamentow,

« ustawienie urzgdzen,

* montaz urzadzen.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definiciami podanymi w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Roboét (STWIOR)
»Wymagania ogolne” pkt 1.5.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny, za jako$¢ wykonania robot, ich zgodnos¢
z dokumentacja, Szczegotowg Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robot (SSTWIOR)
i poleceniami Inzyniera. Przed rozpoczeciem robot uzgodni¢ z Inspektorem Nadzoru sposéb
wykonania robdt, zachowania bezpieczenstwa podczas wykonywania robot, zabezpieczenia
stanowiska pracy po wykonaniu robot. Roboty wykona¢ narzedziami i maszynami gwarantujgcymi
bezpieczenstwo konstrukcji przedmiotu Szczegodtowej Specyfikaciji Technicznej Wykonania i Odbioru

Robot (SSTWIOR) oraz os6b wykonujgcych roboty.
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2. MATERIALY

2.1. Ogdéine wymagania dotyczace materiatéw
Ogodlne wymagania dotyczgce materiatbw podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Elementy wyposazenia boiska wielofunkcyjnego

— Tablica do koszykowki stalowa kratownicowa o wymiarach 105x180 cm, na ramie metalowe;j,
cynkowana ogniowo

— Konstrukcja do koszykowki jednostupowej, wysieg 2,25 m, do tablicy 105x180 cm, cynkowana
ogniowo, mocowana na state, wyposazona w ochraniacze piankowe do wysokosci 2,0m

— Obrecz do koszykoéwki cynkowana ogniowo, 12 uchwytéw mocujgcych siatke,

— Siatka fancuchowa do obreczy, 12 punktéw mocowania, cynkowana,

— Bramki do pitki noznej 5x2 m, profil ramy owalny 120x100 mm aluminiowy; patgki tylne rura
aluminiowa o $rednicy 40mm, betonowane na state, wykonczenie lakierowane i malowane
proszkowo

— Siatka do bramki do pitki noznej 5x2m, polietylen, grubosci splotu 3,5 — 4 mm, oczko kwadratowe
10x10 cm

— Stupki do siatkéwki aluminiowe, profesjonalne, wielofunkcyjne z naciggiem wewnetrznym
blokowanym mimosrodowo, ptynna regulacja wysokosci siatki, profil aluminiowy owalny 120x100
mm, dtugos¢ 303 cm, korbka sktadana, chowana w stupku, wyposazone w ochraniacze
piankowe, mocowane w tulejach zabetonowanych w podtozu

— Tuleja montazowa stupka aluminiowego profesjonalnego, L=400 mm, aluminiowa z deklem,

— Siatka do siatkowki profesjonalna, grubos¢ splotu 3mm, wielkos¢ oczek 10x10 cm, boczne
wzmocnienie, mocowanie w 6 punktach,

— tawki o konstrukcji stalowej z siedziskiem drewnianym 180x36x45cm — 5 szt.

— Kosz na $mieci o konstrukcji stalowej , 351 - 3szt.

— Linie wyznaczajgce pola boiska- szerokos¢ tasm 5¢cm

2.3. Atesty jakoSci dla materiatéw

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru na jego zgdanie niezbednych atestow i deklaraciji
zgodnosci na uzyte przez siebie materiaty.

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia materialy posiadajgce atest stwierdzajgcy petng
zgodnos¢ z warunkami. Materiaty posiadajgce atesty, a urzadzenia wazne legalizacje, moga by¢
badane w dowolnym czasie. JeSli zostanie stwierdzona niezgodno$¢ ich wiasciwosci ze

specyfikacjami Technicznymi, wowczas takie materiaty lub urzgdzenia zostang odrzucone.
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3. SPRZET

3.1. Ogdéine wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet
Roboty mogag by¢ wykonane recznie lub przy uzyciu dowolnego sprzetu mechanicznego
zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca jest odpowiedzialny za wybrang

technologie robdt i sprzet. W obrebie systemu korzeniowego roboty wykonywac tylko recznie.

4. TRANSPORT

4.1.0gdlne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robd6t (STWIOR) ,Wymagania ogélne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robot
Ogolne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane prace montazowe. Montaz powinien
wykonywa¢ dostawca urzgdzen lub osoby (firmy) z doswiadczeniem w tego typu montazach tak, aby

nie stracita waznosci gwarancja udzielana przez producenta (dostawce).

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca opracuje plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (BIOZ)
oraz dokona wytyczenia planowanych robodt, trwale oznaczy je w terenie za pomocg kotkéw
osiowych, kotkdw swiadkow i kotkow krawedziowych. W przypadku niedostatecznej ilosci reperéw
statych, Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z rzednymi sprawdzonymi przez stuzby

geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperow i ich rzedne przekaze Inspektorowi Nadzoru.

5.3. Montaz urzadzen sportowych
Wskazane jest potgczenie montazu elementéw podziemnych (fundamentéw) z wykonaniem

nawierzchni betonowej, w celu unikniecia wykonywania ponownego rozbierania nawierzchni.
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Wszystkie urzgdzenia nalezy montowac¢ zgodnie z zaleceniami producenta oraz obowigzujgcymi

normami, przepisami i atestami.

5.4.Wady niedopuszczalne w trakcie wykonania prac

Za niedopuszczalne uznaje sie:

- niezgodne z dokumentacjg rozmieszczenie elementéw wyposazenia,
- niezgodnos$¢ asortymentu elementéw wyposazenia z dokumentacja,
- montaz niezgodny z instrukcjami producenta,

- uszkodzenia urzadzen.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogéine wymagania dotyczgce kontroli jakosSci
Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robd6t (STWIOR) ,Wymagania ogélne” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0goélne wymagania
Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru robdét podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robd6t (STWIOR) ,Wymagania ogélne” pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne wymagania

Ogodlne wymagania dotyczgce odbioru robot podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robot (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne wymagania
Ogolne wymagania dotyczgce podstawy ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i
Odbioru Robot (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 9.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Norma

1. | PN-B-10021

Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech

geometrycznych

2. | BN-B-32250

Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw

3. | BN-88/673 1-08

Cement. Transport i przechowywanie

PN-EN
1270:1999/A1:2002

Sprzet boiskowy. Sprzet do koszykéwki. Wymagania

funkcjonalne, bezpieczenstwa i metody badania ( Zmiana A1)

5. | PN-N-97060:1996

Sprzet sportowy. Tablice do koszykowki i minikoszykowki oraz

sposoby ich zawieszania

6. | inne

Instrukcje montazu urzadzen
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SSTWIOR 2 - ROBOTY ZWIAZANE Z WYKONANIEM BOISKA SPORTOWEGO
2.4. OGRODZENIE | PILKOCHWYTY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SSTWIiOR
Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
(SSTWIOR) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem boiska
sportowego, a szczegolnie wykonania ogrodzenia i pitkochwytéw:

~,Budowa boiska wielofunkcyjnego " w Przybyszewie

1.2. Zakres stosowania SSTWIOR
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna (SSTWIOR) jest stosowana jako dokument przetargowy

i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SSTWiOR
Szczegdtowa  Specyfikacja Techniczna (SSTWIOR) jest dokumentem  przetargowym

i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

Zakres robot zwigzany jest z wykonaniem ogrodzenia i pitkochwytow:
e Dostarczenie materiatéw oraz elementoéw ogrodzenia w ilosci przewidzianej projektem,
e Wykonanie fundamentéw betonowych,
e Montaz stupdw i siatki i siatki polipropylenowej pitkochwytow,

e Montaz bramy i furtek.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definiciami podanymi w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Roboét (STWIOR)
»,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

Siatka metalowa - siatka wykonana z drutu o réznym sposobie jego splotu (ptéciennym, skosnym),
pleciona z ptaskich i okragtych spirali, zgrzewana, skrecana oraz kombinowana (harfowa, petlowa,
potpetlowa) o réznych wielkosciach oczek.

Stalowa linka usztywniajgca - rownomiernie skrecone splotki z drutu okragtego tworzgce line
stalowa.

Pitkochwyt - wysoka konstrukcja z zawieszang na niej siatkg, umieszczana z tytu bramki na boisku

do pitki noznej lub recznej, ktéra stuzy do zatrzymywania lecacych pitek.
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2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatéw
Ogodlne wymagania dotyczgce materiatbw podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Elementy ogrodzenia

— Beton C16/20 zgodny z normg dla betondéw zwyklych, konsystencja gestoplastyczna, do
osadzenia stupow, bramy, furtek,

— Stupki stalowe o wymiarach 80x40x3 mm dla ogrodzenia wys. 4m, ocynkowane wewnatrz i na
zewnatrz (min. Powtoka 275g/m2 z obu stron) zgodnie z normg EN 10326: stupy do
wbetonowania,

— Stupy do mocowania bramy o profilu kwadratowym, ocynkowane wewnatrz i na zewnatrz (min.
Powtoka 275g/m2 z obu stron) zgodnie z normg EN 10326: stupy do wbetonowania,

— Siatka pleciona, powlekana, wykonana z drutu ocynkowanego o wymiarach 6/5/6 mm, rozmiar
oczka 50x200 mm,

— Obejmy montazowe do stupkow wraz z pozostatym asortymentem systemowym

— Brama 2-skrzydtowa o wymiarach 3,0 x 1,43m, z wypetnieniem takim jak ogrodzenie na ramie
z rur o profilu kwadratowym,

Furtka szerokosci 1,20m, wys. 1,43m z wypetnieniem takim jak ogrodzenie, na ramie z rur o profilu

kwadratowym.

2.3. Elementy pitkochwytéw

— Stupy ze stali ocynkowanej wewnatrz i na zewnatrz (min. powtoka 275g/m? z obu stron), do
zabetonowania,

— Zastrzaty ze stali ocynkowanej,

— Siatka polipropylenowa 4mm o oczku 100x100 mm z naciggiem z linki stalowej ocynkowanej min,
@ 4mm,

— Fundamenty zelbetowe, zbrojone pretami Alll, na gteboko$¢ 80cm.

— Brama 2-skrzydtowa o wymiarach 3,0 x 2,4m, z wypetnieniem takim jak ogrodzenie na ramie
z rur o profilu kwadratowym,

— Dwie furtki szerokosci 1,20m, wys. 2,0m z wypetnieniem takim jak ogrodzenie, na ramie z rur o

profilu kwadratowym.

2.4, Wady niedopuszczalne
— Niezgodnos$¢ z norma, nieprawidtowy sktad lub wystepowanie zanieczyszczen w mieszance
betonowej,
— Niezgodno$¢ montowanych siatek, stupdw, bramy i furtek z projektem i ST,
— Woystepowanie odksztatcen, uszkodzen mechanicznych lub ognisk rdzy w montowanych
elementach.
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet
Roboty mogg by¢ wykonane recznie lub przy uzyciu dowolnego sprzetu mechanicznego zgodnie
z instrukcjg montazowa, zaakceptowang przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca jest odpowiedzialny
za wybrang technologie robét i sprzet. Mieszanie betonu nalezy wykona¢ mechanicznie
w betoniarkach. Zalecane jest wykonanie zageszczenia betonu wibratorem butawowym. Pozostate

prace zostang wykonane przy uzyciu recznych narzedzi.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogélne” pkt 4. Wykonawca jest zobowigzany do uzycia

jedynie takich srodkow transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywania robaot.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0go6lne wymagania dotyczace wykonania robot
Ogolne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 5.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot

uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane prace montazowe.

5.2.Roboty przygotowawcze
Przed przystgpieniem do robét Wykonawca opracuje plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (BIOZ)
oraz dokona wytyczenia planowanych robot, trwale oznaczy je w terenie za pomocg kotkéw
osiowych, kotkéw swiadkow i kotkow krawedziowych. W przypadku niedostatecznej ilosci reperéw
statych, Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z rzednymi sprawdzonymi przez stuzby
geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperdw i ich rzedne przekaze Inspektorowi Nadzoru. Wykonawca
zgtosi pisemnie zamiar rozpoczecia robot do wszystkich wtascicieli i uzytkownikéw uzbrojenia nad
i podziemnego z odpowiednim wyprzedzeniem, ustalajgc warunki wykonywania robét w strefie tych

urzadzen.
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5.3.Wykonanie dotow pod stupki

Najpierw nalezy wykonac¢ doty pod stupki narozne i na zatamaniach ogrodzenia, a nastgpnie dokonac¢
podziatu odcinkéw prostych na mniejsze odlegtosci odpowiadajgce szerokosci przeset. Nalezy dazyc¢
do tego, aby odlegtosci migdzy stupkami posrednimi byly jednakowe we wszystkich odcinkach
ogrodzenia.

Przed rozpoczeciem wykonywania wykopow nalezy wykonac¢ przekopy prébne w celu zlokalizowania
istniejgcego zbrojenia. Istniejgce uzbrojenie nalezy zabezpieczy¢ i podwiesic¢ na szeroko$¢ wykopu.
Nadmiar gruzu z wykopu nalezy odwiez¢ na miejsce odktadu lub rozplanowa¢ w poblizu miejsca

budowy, w terenie wskazanym lub zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

5.4.Wykonanie fundamentéw betonowych pod stupki
Stupki mogg by¢ osadzone w betonie utozonym w dole albo oprawione w bloczki betonowe
formowane na terenie budowy i dostarczane do miejsca budowy ogrodzenia. Stupek nalezy wstawic
w gotowy wykop i napeti¢ otwor mieszankg betonowg odpowiadajgcg wymaganiom punktu. Do
czasu stwardnienia betonu stupek nalezy podeprzeé.
Fundament betonowy wykonywany ,na mokro”, w ktérym osadzono stupek, mozna wykorzysta¢ do
nastepnym prac (np. napinanie siatki) co najmniej po 7 dniach od ustawienia stupka w betonie,

a jesli temperatura w czasie wykonywania fundamentu jest nizsza od 10 st. C — po 14 dniach.

5.5.Ustawienie stupkéw i montaz przeset
Stupki, bez wzgledu na rodzaj i sposéb osadzenia w gruncie, powinny staé pionowo w linii
ogrodzenia, a ich wierzchotki powinny znajdowac¢ sie na jednej wysokosci. Przesta powinny by¢
zamocowane na $ruby i uchwyty zgodnie z systemem producenta ogrodzenia.

Za niedopuszczalne uznaje sie :

. Niezgodne z dokumentacja wykonanie prac budowlanych,

. Wykonanie prac betoniarskich przy nieodpowiednich warunkach atmosferycznych,
. Zabrudzenie metalowych elementéw przeset i bram w czasie betonowania,

. Uszkodzenie mechanizmu elementéw, j.w. oraz powierzchni powlekanych,

. Spawanie elementdw stalowych ocynkowanych ogniowo,

. Nie uprzagtniecie terenu z resztek po wykonaniu prac.

5.6. Montaz siatki

Zgodnie z dokumentacjg projektowg nalezy rozwiesi¢ linki (druty) usztywniajgce przymocowujac je
do stupkow. Do stupkéw kohncowych i naroznych linki muszg by¢ starannie przymocowane (np.
przewleczone przez uszka, zagiete do tylu na okoto 10 cm i okrecone na biezgcym drucie). Linki
powinny by¢é umocowane tak, aby nie mogly przesuwac¢ sie i wywiera¢ nacisku na stupki narozne,
a w przypadku zerwania sie zwalniaty siatke tylko miedzy stupkami. Linki napina sie wyciggarkami,
wzglednie ztgczami rzymskimi wmontowanymi co 3 do 8 m lub innym sposobem zaakceptowanym
przez Inspektora.

Nie nalezy zbyt silnie napinac¢ linek, aby nie oddziatywaty one ujemnie na stupki narozne.
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Siatke metalowa przymocowuje sie do stupkdéw koncowych i naroznych za pomoca pretéw ptaskich
lub zaokrgglonych lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inspektora. Siatke napina sie¢ w sposob
podobny do napinania linek i przymocowuje sie (np. kawatkami ocynkowanego drutu co 50 do 70
cm) do linek. Gérng krawedz siatki metalowej nalezy 14 tgczy¢ z linkg zaginajgc na niej poszczegdlne

druty siatki. Siatka powinna by¢ napieta sztywno, jednak tak, aby nie znieksztatci¢ jej oczek.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1.0golne wymagania dotyczace kontroli jakosci
Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robd6t (STWIOR) ,Wymagania ogélne” pkt 6.

5.1. Kontrola jakosci
Sprawdzenie jakosci wykonanych robét przy wykonywaniu ogrodzen polega na:
- ocenie zgodnosci wykonania z Dokumentacjg Projektows,
- ocenie wizualnej jednorodnosci betonu,
- rownosci gornej powierzchni betonu, powierzchnia powinna byé réwna, gtadka bez rakowin
i wyluszczen,

- ocenie utrzymania jednakowej wysokosci i linii prostej ustawienia ogrodzenia.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0g6Ilne wymagania
Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru robdét podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.0godlne wymagania

Ogolne wymagania dotyczgce odbioru robot podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robd6t (STWIOR) ,Wymagania ogélne” pkt 8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.0gdlne wymagania
Ogolne wymagania dotyczgce podstawy ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i
Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Norma
1. | PN-B-03150/01 Kruszywa mineralne
2. | PN-B-06250 Beton zwykly
3 | PN-B-06251 Roboty betonowe
4. | PN-88/B-2250 Woda do betonu i zapraw
5. PN-B- Pakowanie, przechowywanie i transport

12030:1996/Aaz1:2002

Stal do zbrojenia betonu. Prety gtadkie. Dodatkowe

6. | PN-ISO 6935-1/AK:1998 | \vmagania

7. | PN-ISO 6935-2:1998 Stal do zbrojenia betonu.

Stal do zbrojenia betonu. Prety zebrowane. Dodatkowe

8. | PN-ISO 693-2/AK:1998 | wymagania.

BN-83/5032-02 Siatki metalowe. Siatki plecione $limakowe
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